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TROJFAZOWE SILNIKI INDUKCYJNE Z WIRNIKIEM
KLATKOWYM 0 WYSOKIEJ SPRAWNOSCI WIELKOSCI
MECHANICZNEJ 90+180 KLASY IE2

HIGH EFFICIENCY THREE-PHASE INDUCTION MOTORS WITH SQUIRREL-CAGE ROTOR
SIZE 90+180 IE2 CLASS
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1. ZASTOSOWANIE

Application

« przeznaczenie ogolne, « generatpurpose,

* Mmiejsce pracy: wewngtrz i na zewnatrz pomieszczen, * operation place: Z’d""’s ‘;”d,”“td”‘:j'_si A S
- . . .. L] .
« otoczenie: bez zagrozenia wybuchem, bez gty solngj i environment: without explosive conditions, without salt mist, without

; . . aggressive corrosive substances.
substancji agresywnych wywotujacych korozje. %

2. CHARAKTERYSTYKA WYKONANIA

Features
« moce znamionowe podane sadlapracy S1, * ratedoutputforcontinuous duty ST,
« napiecie znamionowe 230A/400YV lub400.A/690YV, * rated voltage 230N/400YV lub 400MA/690YV,

* frequency 50 [Hz],
* environment temperature -15 to +40[0C],
* gltitude up to 1000 [m.] above sea level,

« czestotliwosc napieciazasilania 50 [Hz],
« temperaturaotoczeniaod-15do+40[°C],

« wysokoscinstalowaniado 1000 [m]n.p.m.,  relative humidity 95%,

« wilgotnos¢ wzgledna 95%, * insulation class F (155°C),

e izolacjaklasyF(155°C), * winding temperature rise-class B (SOK),
« przyrost temperatury uzwojen-kasaB (SOK), * protection degree IP 53,

* standard paint color RAL 5010,
* one free shaft extension according to dimension drawing,
* terminal box with glands and 6 terminals.

« stopienochrony IP 55,

* kolormalowaniaRAL5010,

« zjednym czopem koncowym watu wg rysunku wymiarowego,
« skrzynka zaciskowaz dtawnicamiitabliczka 6-zaciskowa.

3. SILNIKI SPEENIAJA WYMAGANIA NORM

Motors meet requirements of standards

o |EC 60034-1- Maszyny e[ek’[ryczne wirujace- Czesc 1-Dane « IEC 60034-1- Rotating electrical machines - Part 1: Rating and
znamionowe i parametry, 75@2’354"?&2005 Efcency classes of single-speed, thee-oh
«PN-EN-60034-30:200S - Klasy sprawnosci silnikéw ey i L e B S
. . . ; X induction motors (I Code),
indukcyjnych klatkowych trojfazowych jednobiegowych «IEC 60034-2-1:2007 Ed. 1 - Standard methods for determining losses and
(kod IE), efficiency from test.

* PN-EN-60034-2-1:200S -Znormalizowane metody
wyznaczania strat i sprawno$ci na podstawie badan.
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L. WYKONANIA NA ZYCZENIA

Features on request

« z termistorowymi czujnikami PTC lub bimetalowymi
wytacznikami temperatury w czotach uzwojenia,

« izolacja klasy H,

« stopien ochrony IP 56 lub 65,

* podgrzewacze czot 230V (220-240V),

* przystosowane do pracy w klimacie tropikalnym TH, TA lub MT,

« 7 hamulcem elektromagnetcznym,

« z obcym chtodzeniem,

« z enkoderem,

« ze specjalnym koncem watu,

« z dwoma walcowymi czopami watu wg rysunku wymiarowego,

« fabryka wykonuje réwniez silniki réznigce sie od wykonania
podstawowego po uprzednim uzgodnieniu szczegotow
konstrukcyjnych i terminéw dostaw.

5. SP0SOB ZAMAWIANIA

How to order

W zamowieniu nalezy podac petne okreslenie typu silnika, moc,
predko$¢ obrotowa, napiecie zasilajace, uktad potaczen,
czestotliwosc forme wykonania oraz inne szczegoty
niekatalogowego lub specjalnego wykonania,

Wszystkie silniki posiadajg znak CE.

« temperature - sensitive resistors PIC or bimetallic thermal switches in the
winding ends,

« insulation class H,

« protection degree IP 56 or 65,

* winding heaters 230V (220-240V),

« fit for work in tropical climate TH, TA or MT,

« electromagnetic brake,

« external cooling,

* encored,

« special shaft extension,

« two cylindrical shaft extension according to dimension drawing,

« factory produces various types of motors but constructional details and
delivery time are to be individual agreed.

In the order there must be clearly given: full designation of the motor, rated
output, rated speed, rated voltage, phase connection, frequency, mounting
form and all other details for non catalogue execution.

All mators are provided with CE mark.
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6. PARAMETRY EKSPLOATACYJNE SILNIKOW
PERFORMANCES OF MOTORS

Parametry przy obciazeniu znamionowym Krotnosc (przy wkaczeniu bezposrednim) : :
Data of rated load Prad Ratio of (at direct switching on) Poziom Poziom
maksymalny mocy | cisnienia

T oy 400V Pradu Momentu,_
silzi[:(a % dhezymi PZ|¥4AX roznuchowego | ozruchowego | oznuchowego aksymalnego) bezwhadnosci oy oy

Znamionowa P o « ; . wimika J
Tyve [ Sprawnosc%] n, [E2* | M Prad znamionowy Al |~ Maimal “ u S0HzLy, | SOKzL,
fypt Rated oufput P, Effiency[%] n,F2* Roted cument (4]}, |~ curent oM/ Momentof Noise power | Noise pressure
Y at 400V - inerta levelat | levelat

toraed curent| o rated orque to rted torqueltorque to ated| - 0f rotor J, 0z L 0z L
I 1, T | torgue T, 4 s

0082 15 20 2880 800 820 818 50 081 57 33 19 48 7.6 33 30 34 00014 139 75 63
02 22 30 2870 834 844 835 73 081 82 47 27 6.2 73 37 30 37 00016 173 75 63
0x10012 30 40 2905 821 844 B46 98 083 107 62 36 1.6 83 31 2,5 33 00039 230 73 61
x1M2M2 40 55 2915 869 873 863 131 087 134 77 45 101 8,9 24 18 2,7 0,006 385 Tk 61
x13252A 55 75 2930 885 892 875 179 090 175 10,1 58 144 8.8 27 23 34 0,014 595 80 68
x13258 7,5 100 2920 882 891 886 245 092 231 132 77 16 8,9 2,7 23 33 0,017 708 80 68
1x160M2A 11,0 150 2940 894 903 900 357 087 353 203 118 255 72 2,0 18 2,7 0,042 9,0 83 70
20x160M2B 15,0 20,0 2935 90,6 910 903 488 089 469 269 156 308 7.0 20 18 28 0048 1030 83 70
x160L2 18,5 250 2935 922 923 915 602 091 558 321 186 364 7.7 23 1.9 29 0059 1180 82 69
Dx180M2 22,0 300 2945 908 917 913 713 088 687 395 229 463 7,9 2,6 22 32 0062 1560 88 75

M90S 11 15 1625 791 813 814 74 076 45 26 15 38 5,7 2,k 22 28 00029 163 66 54
W06 15 20 1425 812 832 828 101 076 60 34 20 50 6,2 2,6 23 29 0003 180 66 54
x100L6A 22 30 1440 846 855 847 146 083 79 45 26 70 73 2,4 15 28 00070 255 67 55
x100L4B 3,0 40 1445 837 857 855 198 075 118 68 39 91 8,0 3,1 25 32 00076 275 67 55
Wx112M6 40 55 1450 869 877 870 263 079 146 84 49 11,0 6,7 2,0 1,6 29 00115 355 68 35
Wx13286 55 75 1460 87,0 882 880 360 080 196 113 65 140 83 24 18 31 0031 690 70 57
x132M6 75 10,0 1460 885 892 887 49,1 080 265 153 88 180 17 25 2,1 33 003% 735 T2 59
0x160M6 11,0 150 1470 89,3 90,3 898 715 081 380 218 127 27,0 71 20 1,6 28 0057 1060 74 61
0x160L4 150 20,0 1470 90,7 913 90,6 974 081 513 295 17,1 36,2 7.5 23 18 33 0070 1270 T4 61
20x180M4 18,5 250 1470 90,2 91,3 912 1202 086 59,2 340 197 450 78 29 28 36 0139 1690 75 62
0x180L4 22,0 30,0 1460 914 920 916 1439 086 70,1 403 234 513 1,6 29 2,6 33 0,144 1800 75 62
Silniki 6-biegunowe, predkos¢ synchroniczna 1000 min™ przy 50Hz / 6-pole motars,synchronous speed 1000 min’" at 50Hz
mx90s6 075 10 925 743 768 759 77 070 35 20 12 29 4,2 2,2 2,2 2,6 0,0028 16,5 63 31
WL 11 15 910 778 790 781 115 071 50 29 17 38 4,3 24 22 27 00032 182 63 51
0x100L6 1,5 20 950 784 807 803 151 073 64 37 21 54 55 2.4 23 26 00100 220 64 52
Mx112M6 2,2 30 955 820 831 823 220 075 89 51 30 68 59 23 20 27 00177 320 65 53
Wx132% 30 40 950 831 843 833 302 079 114 66 38 78 59 2,0 19 27 00250 500 67 55
x132M6A 40 55 950 855 859 846 402 079 150 86 50 10,8 6,3 2,4 2,1 31 00320 620 70 58
Wx13MeB 55 75 950 865 868 B840 553 081 198 114 66 134 6,6 2,6 23 30 0040 720 73 61
x160M6 7,5 100 960 882 885 874 746 081 266 153 89 180 6,7 23 19 31 00720 1000 73 60
2x160L6 11,0 150 960 89,3 896 887 1094 082 380 218 127 248 11 2,5 2,1 31 0090 1250 73 60

20x180L6 15,0 200 975 89,1 901 89,7 1469 082 512 294 171 347 6,3 28 2,2 24 02200 1700 74 61
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* sprawnosc wyznaczona wg PN-EN 60034-2-1:2008 metoda strat poszczegolnych z proba obciazenia wg Pkt. 8.2.2, straty dodatkowe
obciazeniowe P, wyznaczone z stratresztkowych wg Pkt. 8.2.2.5.1 - niska niepewno$¢ pomiaru.

*efficiency is determinate acc. to IEC 60034-2-1:2007 by method of summation of separate losses with load test acc. to clause 8.2.2, additional load losses P, from
residualloss acc. toclause 8.2.2.5.1- low uncertainty.

**230V A\ /400VY - standardowe silnikiDOMOCY 3,0kW

400V /\/690VY - standardowe silnikido mocy &, 0kW
**230V /\/400VY - standard motorsup to 3, 0kW,
400V /\/690VY - standard motors from 4, 0kW

Producent zastrzega sobie prawo zmian parametrow zawartych w katalogu wynikajacych z ciggtego doskonalenia produktow bez
wczesniejszegoinformowania.
Aspartofourdevelopment program, we reserve the rights to alert oramend any of the specifications without giving prior notice.

7. WSPOLPRACA SILNIKOW Z PRZEMIENNIKAMI

CZESTOTLIWOSCI
OPERATION WITH FREQUENCY CONVERTER

Regulacja predkosci obrotowej w zaleznosci od momentu obciazenia , moze byé dokonywana tylko w zakresie
przedstawionymnaponizszym wykresie.

Dopuszczalne obcigzenie momentem silnikdw indukcyjnych z chtodzeniem wtasnymw zaleznosciod czestotliwoscinapiecia zasilajacego
dla pracy ciggtej S1. Mozliwos¢ pracy silinika zasilanego napieciem o czestotliwosc 0-10Hz (linia przerywana) w zaleznosci od typu i
ustawienprzemiennika.

Adjustment of rotational speed, depending on the load torque, can take place only in scope presented in the following graph.
Maximum load torque of motors with internal cooling, depending one the frequency of supplied current, for continuous duty S1.
The motor may aperate frequency 0- 10Hz (dashed line) depending on type and settings of the converter.

120
Liczka biegundow
100 T=var, P=var T < Ty, P=const Number 0fp0[es
1<l L< Wielkos¢ silnika (obr/min]
80 1{0<n<06m | A iy <N Phaa Motor size i
:,\T / Tn = const \ e
¢ oo A HET, N~
= ’ N Ty
40 / ™~ 90112 5200 3600 2400 2000
L4 o
20 132:180 4500 2700 2400 2000
*
0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200

f If, [%]

Uwaga: Nie nalezy przekracza¢ maksymalnych predkosci obrotowych silnika podanej w ponizszej tabeli. W przypadku
regulacji czestotliwosci (predkosci obrotowej) powyiej 200% czestotliwosci znamionowej zaleca sie stosowanie
silnikow zobcym chtodzeniemilepszym wywazeniem.

Rozszerzenie zakresu stato-momentowego.

Stosunek napiecia wyjsciowego do czestotliwosci wyjsciowej przemiennika czestotliwosci w zakresie do czestotliwo$ci znamionowej jest
staty, co stanowi warunek uzyskania statego momentu na wale silnika. Powyzej czestotliwosci znamionowej warto$¢ napiecia jest stata,
co wynika z wartosci napiecia zasilania przemiennika . Dysponujac silnikiem, dla ktérego napiecie znamionowe przy potgczeniu w gwiazde
jest rowne napieciu znamionowemu przemiennika czestotliwosci, mozna ten silnik potaczy¢ w trojkat. Jego napiecie znamionowe bedzie

wynosito teraz
y U przemiennika []577 U .
~ U, * Uprzemiennika

V3
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Umozliwi to wydtuzenie zakresu pracy przy momencie znamionowym do 86,6 Hz. Nalezy nowa wartosSc napiecia znamionowego
silnika wprowadzi¢ do przemiennika czestotliwosci.

Uwaga: W przypadku dokonywania powyzszych przetaczen zaleca sie skonsultowanie nowych nastaw przemiennika czestotliwosci
z dostawcg przemiennika .

Przyktad: Dysponujac silnikiem 230/\/400Y 50Hz potaczonym w gwiazde oraz przemiennikiem czestotliwosci o napieciu
wyjsciowym U przemiemiva << 4,00}/ (stosunek U/f=8) taczymy silnik w tréjkat (Un=230V) i ustawiamy ten parametr

w przemienniku (U/f=4,6). Dzieki temu zakres regulacji przy statym momencie na wale silnika wzrasta do 86,6Hz.

Wytrzymatosc napieciowa izolacji.

Silniki uktad izolacyjny zgodny z norma IEC TS 60034-25 (krzywa C), odporny na impulsy 1.35kV/0 ,8us. W przypadku uzycia
przemiennikow bez zadnej redukcji impulséw napieciowych silniki te s3 odpowiednie do pracy w systemach napedowych zasilanych
napieciem tylko do 400V AC w ograniczonym zakresie dtugosci kabli. W przypadku uzycia urzadzen filtrujacych silniki te moga by¢
uzywane w systemach napedowych zasilanych napieciem do 690V AC i bez limitu dtugosci kabli.

Zalecane jest stosowanie filtrow na wyjsciu falownika, ktdre znaczaco eliminuja problemy z przepieciami, zjawiska akustyczne ,
zmniejszajg tetnienia pradu. Filtry zabezpieczaja izolacje silnika iwydtuzaja czas eksploatacii silnikow.

Attention: Do not exceed the maximum rotational speeds of the motor listed in the following chart. liadjusting the frequency (rotational
speed) above 200% of the rated frequency, it is recommended to use motors with external cooling and better balance.

Extension of constant torque range.

The ratio of the output voltage to the frequency convertes output frequency , in the range up to the rated frequency, is constant, which is a condition of
achieving constant torque on the motor's shaft. Above the rated frequency, the voltage value is constant, which results from the voltage value of the
converter's power supply. A motor, whose the rated voltage when connected in a star is equal to the rated voltage of the frequency converter , can be

connected in a delta. lts rated voltage will now be U converter [] 577 U
~ \, " Uconverter

v 3

This will make it possible to extend the range of operation with a rated torque to 86.6 Hz. The new value of the motos rated voltage should be entered inio
the frequency converter.

Attention: When making the connections described above, it is recommended to consult with the supplier of the converter in regard to the new frequency
converter settings.

An example: Having a 230/\/400Y 50Hz motor, connected in a star and a frequency converter with output voltage U converte << A[][] |/

(ratio U/f=8), we can connect the motor in a delta (Un=230V) and set this parameter in the converter (U/1=4 .6).This way the adjustment range on the motor's
shaft, with a constant torque, increases to 86.6Hz.

Withstand voltage stress of insulation.

Motors have insulating system compatible with standard IEC TS 60034-25 (curve C), resistant for voltage impulses 1.35kV/0,8us. When using converters
without any reduction of voltage impulses such motors are suitable for drive systems only up to 400V AC supply voltage within a restricted range of cabie
length. When using filtering devices , such motors can be used for drive systems up to 690V supply voltage and without limits of cabie length.
Recommended is using filters on inverter output, which eliminate considerably problems with overvoltage , acoustic effects, reduce current ripples. Filters
protect motor isolation and elongate time of using the mators.
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8. SILY DZIALAJACE NA KONCOWKE WALKA NIE POWINNY
PRZEKRACZAC DOPUSZCZALNYCH WARTOSCI ZAWARTYCH

W PONIZSZEJ TABELI
FORCE ACTING ON THE SHAFT EXTENSION SHOULD NOT EXCEED THE PERMISSIBLE

VALUES INCLUDED IN THE FOLLOWING CHART

Praca pionowa*

Typ Ilos¢

silnika biegunow

2 0,68 044 0,68 0,35 0,38
b 0,78 0,44 0,78 0,35 0,38
20x90
b 0,96 044 0,96 0,35 0,38
8 1,05 0,44 1,10 0,35 0,38
2 0,68 0,46 0,90 0,28 0,40
b 1,06 0,46 0,98 0,38 0,40
20x100
b 1,20 0,46 1,10 0,38 0,40
8 143 0,46 130 0,38 0,40
2 1,00 0,48 1,00 0,40 0,45
b 1,45 0,48 1,40 0,40 0,45
20x112
b 1,62 0,48 1,60 0,40 0,45
8 1,85 0,48 1,90 0,40 0,45
2 182 0,66 190 0,43 0,60
4 2,10 0,66 2,00 0,45 0,60
20x132
b 280 0,66 280 0,50 0,60
8 2,90 0,66 2,95 0,50 0,60
2 222 0,98 230 0,92 0,95
b 2,40 0,98 2,40 0,92 0,95
2Dx 160
b 2,85 1,10 290 0,98 1,00
8 3,20 1,10 320 0,98 1,00
2 292 1,30 3,00 1,10 1,20
b 3,60 1,30 3,60 1,10 1,30
20x180
b 4,00 1,80 4,10 1,40 1,70
8 (A 1,80 4,50 1,50 1,80

* - sity podane w tabeli przytozone sa w potowie dtugosci czopu watu.
*-forces listed in the chart and applied to the middle of the shaft extension.
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9. FORMY WYKONANIA MASZYN ELEKTRYCZNYCH WIRUJACYCH

[GODNE SA Z PN-EN-60034-7
MOUNTING ARRANGEMENTS ACCORDING TO STANDARD IEC 60034-7

Watek poziomy / Horizontal shaft

Oznaczenie / Designaton Oznaczenie / Designaton

Sysen] Sysien]
N

Watek poziomy / Horizontal shaft

IM 1001 IM B3 M 1011 IM V5
Standard Standard Option* Option*
IM 1051 IM Bé IM 1031 IMVé
Standard Standard Option* Option*
IM 1061 IM B7 __:_¥ (M 2011 IM V15
Standard Standard . Option* Option*

< 1

N

IM 1071 IM B8 ' IM 2031 IM V36
Standard Standard i ‘!‘ ] Option* Option*

| |
L[] IM 2001 IM B35 | M 3011 M V1
| Standard Standard | Option* Option*

!
B I IM 2101 IM B34 ‘ IM 3031 IMV3
| Standard Standard "_!'_ Option* Option*

g

Z
Z
e |
m
L]t IM 3001 IM BS =4~ 1. IM 3611 IMV18
| Standard Standard : Option* Option*
g

IM 3601 IMB14 i IM 3631 IMV19
Standard Standard T-F— Option* Option*

* Silniki w wykona niach IM 1011, IM 2011, IM 3011 oraz IM 3611 moga mie¢ daszek ochronny.
* The motors versions IM 1011, IM 2011, IM 3017 and IM 3611 can have a protective cap.
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10. WYMIARY MONTAZOWE SILNIKOW NA £APACH
MOUNTING DIMENSIONS FOR FOOT-MOUNTED MOTORS

. nn-mmmmn-.
Type

i ool ol [ o | m mmm

2Dx90S... 1[][] 24j6

2Dx90L... 140 125 36 24j6 50 8h9 27,0 90 10
2Dx100L... 160 140 63 28j6 60 8h9 310 100 12
2Dx112M... 190 140 70 28j6 60 8h9 31,0 112 12
2Dx1325... 216 140 89 38ké 80 10h9 41,0 132 12
2Dx132M... 216 178 89 38keé 80 10h9 41,0 132 12
2Dx160M... 234 210 108 42k6 110 12h9 45,0 160 15
2Dx160L... 254 254 108 42ké 110 12h9 45,0 160 15
2Dx180M... 279 241 121 48ké 110 16h9 51,8 180 15
2Dx180L... 279 279 121 48k6 110 16h9 91,8 180 15

Wymiary wg PN-IEC 72-1
Dimensions acc. to IEC 60072-1

=) u@ Bl‘ﬂ i e
AA 0 0O/ -E B8 ‘
I 0 T B
F FA o
I = | 8| ———— = @3] - .
D | DA .
- gl - <
A
| + "
E C B CA EA K AA
BB A
L AB
LC

a4 a4 Y2 Y2 Y2 Y2 a4 Y2 Y2 Y2 Y2 a4 a4
w o (48]« wwlalaelwl e[l 0l
LB ) £ o o Lo L] s

2Dx90S2,4,6 41 170 185 153 15 129 M8 10 228 331 385 = xM20x15  620527C3
2Dx90L2 41 170 185 153 15 104 MB 10 228 331 385 = xM20X15 620522C3
2Dx90L4,6 41 170 185 153 15 129 M8 10 228 356 410 = xM20X15 620522C3
20x100L2,6 b 197 199 174 20 118 M10 14 250 377 4i1 = xM20x15 620627 C3
2Dx100L4A48 b 197 199 174 20 162 M10 14 250 421 485 = xM20X15 620622C3
2Dx112M2 .6 49 230 241 174 20 124 M10 14 276 389 45k 261 1xM25X15  63062ZC3
2Dx112M4 49 230 241 174 20 151 M10 14 276 416 481 261 1xM25X15 630622C3
2Dx13252A,6 62 274 274 182 40 162 M12 17 310 461 931 283 1xM25X15 630822C3
2Dx132528 4 62 274 274 182 40 200 M12 17 310 499 989 283 1M25x15 630822C3

2Dx 132M4,6A,68 62 274 274 220 40 162 M12 17 310 499 989 283 1xM25X15 630822C3
2Dx 160M2A,28,4,6 60 305 323 236 40 193 M16 22 365 611 3 350 IxMADX15  63092ZC3

2Dx160L2,4,6 60 305 33 300 40 193 M16 22 365 695 775 350  1xM40x15 630922C3
2Dx180M2,4 70 350 360 315 40 239 M16 23 403 701 821 397 IxMA0X15  631127C3
2Dx180L4,6 70 350 360 315 40 201 M16 23 403 701 821 357 IxMAOX15 631122C3
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Producent zastrzega sobie prawo zmian wymiaréw gabarytowych przedstawionych w katalogu.

Wymiar AB dla silnikow wielkosci 132 z tapami odlewanymi wraz z korpusem wynosi 260 mm.
The manufacturer reservs the right to modify the overall dimensions of the products shown in this catalogue.
As to motors of size ,, 132" the dimension AB amounts to 260 mm in case the feet are together with frame casted.

Formy wykonania | Mounting arrangements: \M 1001/B3, IM 1011/B6, IM 1031/B7, IM 1051/B8, IM 1061/V5, IM 1071/Vé

11. WYMIARY MONTAZOWE SILNIKOW KOENIERZOWYCH
MOUNTING DIMENSIONS FOR FLANGE-MOUNTED MOTORS

N N N N Ve N AV Ve N N
50 8h9 165 200 12 35

2DxK90S ,,. 24j6 21,0 130j6

2DxK90L ... 24j6 50 8h9 21,0 165 130j6 200 12 39
2DxK100L.... 28j6 60 8h9 310 215 180j6 250 15 40
2DxKT 12M... 286 60 8h9 31,0 215 180j6 250 15 40
2DxK1325 ... 38k6 80 10h9 41,0 265 2306 300 15 4,0
2DxK132M ... 38ké 80 10h9 41,0 265 2306 300 15 40
2DxK160M .. 42ké 110 12h9 45,0 300 250i6 350 19 50
2DxK160L. .. 42ké 110 12h9 45,0 300 250i6 350 19 5,0
2DxK180M ... 48ké 110 14h9 515 300 2506 350 19 5
2DxK180L... 48ké 110 16h9 515 300 2506 350 19 50

Wymiary wg PN-IEC 72-1
Dimensions acc. to 1EC 60072-1
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Type [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mml [mm] Bearing No
2DxK90S2 4,6 185 15 M8 139 33 8 385 - 1xM20X 1,5 6205213
2DxK90L2 185 15 M8 139 331 8 385 = 1xM20X 1,5 620527 C3
20xK90L4 ,6 185 15 M8 139 356 8 410 - 1xM20X 1,5 620521 C3
2DxK100L2 ,6 199 20 M10 150 377 " 441 = xM20x 1,5 6206 22 C3
2DxK100L&A 48 199 20 M10 150 421 " 485 = 1xM20X 1,5 6206 22 C3
2DxK112M2,6 21 2 M10 165 389 12 454 261 1xM25X1,5 6306 22C3
20xK112M4 241 20 M10 165 416 12 481 261 xM25X 1,5 6306 22 C3
2DxK13252A,6 274 40 M12 178 461 12 551 283 xM25X 1,5 6308 22 C3
20xK132528,4 274 40 M12 178 499 12 589 283 1xM 25X 1,5 6308 22C3
2DxK132M&,6A,6B 274 40 M12 178 499 12 589 283 xM25X 1,5 6308 22 C3
2DxK160M2A,28B,4,6 323 40 M16 205 611 13 731 350 1xM40x 1,5 6309 22C3
2DxK160L2 ,4,6 323 40 M16 205 635 13 175 330 xM40X 1,5 6309 22 C3
2DxK180M2,4 360 40 M16 224 701 13 821 358 XM 40X 1,5 631122C3
2DxK180L% ,6 360 40 M16 224 701 13 821 338 xM40X 1,5 631122 C3

Producent zastrzega sobie prawo zmian wymiaréw gabarytowych przedstawionych w katalogu.
The manufacturer reservs the right to modify the overall dimensions of the products shown in this catalogue.

Formy wykonania | Mounting arrangements: IM 3001/B5, IM 3011/V1, IM 3031/V3

12. WYMIARY MONTAZOWE SILNIKOW KONIERZOWYCH NA

YAPACH
MOUNTING DIMENSIONS FOR FOOT- FLANGE-MOUNTED MOTORS

N N/ Y N/ N N/ N N N/ N N/ N N/ Y2 N
A 2 A E A C I C A E EN N
140 50 Bh9 90 10

m]
100 56 26

2DxL90 S... 21,0 165 130j6 200 12 39
2DxL90L ... 140 125 36 24j6 30 Bh9 27,0 90 10 165 1306 200 12 39
2DxL 100L... 160 140 63 2Bj6 60 Bh9 31,0 100 12 215 1B0j6 230 15 4,0
2DxL1 12M... 190 140 70 2Bj6 60 Bh9 31,0 112 12 215 1B0j6 230 15 4,0
2DxL1325 ... 216 140 B9 3Bké B0 109 41,0 132 12 265 2306 300 15 4,0
2DxL 132M... 216 178 B9 3Bké BO 10h9 41,0 132 12 265 2306 300 15 4,0
2DxL 160M... 254 210 108 42ké 110 12h9 45,0 160 15 300 2506 350 19 5,0
2DxL 160L... 254 254 108 42ké 110 12h9 45,0 160 15 300 2306 330 19 5,0
2DxL 1BOM... 279 241 121 4Bké 110 16h9 91,9 180 15 300 250j6 350 19 9,0
2DxL 1BOL... 279 279 (A 4Bké 110 14h9 51,5 180 15 300 2506 350 19 5,0

Wymiary wg PN-IEC 72-1
Dimensions acc. to 1EC 60072-1
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Typ tozysko nr
Type Bearing No
20x90S2,4,6 41 170 153 15 129 M8 10 228 331 8 385 - xM20x 15 62052ZC3
2Dx90L2 41 170 153 15 104 MB 10 228 331 8 385 = xM20X 15 62052ZC3
2Dx90L4,6 41 170 153 15 129 M8 10 228 356 8 410 - xM20X15 62052ZC3
2Dx100L2,6 bk 197 174 20 118 M10 14 250 377 " 441 = xM20x15 6206 2ZC3
2Dx100L4A,48 bk 197 174 20 162 M10 14 250 421 n 485 - xM20X 15  62062ZC3
20x112M2 .6 49 230 174 20 124 M10 14 276 389 12 454 261 xM25X15 63062ZC3
2Dx112M4 49 230 174 20 151 M10 14 276 416 12 481 261 xM25X15  63062C3
2Dx132S2A.6 62 274 1B2 40 162 M12 17 310 461 12 951 283 xM25X15 63082ZC3
20x132528 4 62 274 182 40 200 M12 17 310 499 12 589 283 xM25x15 63082ZC3

2Dx 132M4,6A,68 62 274 220 40 162 M12 17 310 499 12 989 283 1xM25X15 630822C3
2Dx 160M2A,28,4,6 60 305 236 40 193 M16 22 365 611 13 3 350 1xMA0DX15  63092ZC3

2Dx160L2,4,6 60 305 300 40 193 M16 22 365 695 13 775 350  1xM40x15 630922C3
2Dx180M2,4 70 350 315 40 239 M16 23 403 701 13 821 3%7  IxMA0X15 631122C3
2Dx180L4,6 70 350 315 40 201 M16 23 403 701 13 821 357 IxMAOX15 631122C3

Producent zastrzega sobie prawo zmian wymiaréw gabarytowych przedstawionych w katalogu.

Wymiar AB dla silnikow wielkosci 132 z tapami odlewanymi wraz z korpusem wynosi 260 mm.
The manufacturer reservs the right to modify the overall dimensions of the products shown in this catalogue.
As to motors of size ,, 132" the dimension AB amounts to 260 mm in case the feet are together with frame casted.

Formy wykonania | Mounting arrangements: M 2001/B35 , IM 2011/V15, IM 2031/V36, IM 2051, IM 2061, IM 2071.
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13. WYMIARY GABARYTOWE SILNIKOW Z TARCZA

KOENIERZOWA B14
OVERALL DIMENSIONS FOR MOTORS WITH FLANGE B14

16[] M8

Type

10 39

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
FT130/C160 11|]]6
2DxK90... 24j6 50 8h9 27,0
FT115/C140 115 95j6 140 M8 10 3,0
FT165/C200 165 130j6 200 M10 12 35
2DxK100... 28j6 60 8h9 31,0
FT130/C160 130 110j6 160 M8 12 35
FT165/C200 165 130j6 200 M10 12 35
2DxK112... 28j6 60 8h9 310
FT130/C160 130 110j6 160 M8 12 35
FT215/C250 215 1806 250 M12 12 40
20xK132... 38k6 80 10h9 410
FT165/C200 165 130j6 200 M10 12 35
Wymiary wg PN-IEC 72-1
Dimensions acc. to IEC 60072-1 9 |
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Typ koiysko nr
Type Bearing No
20xK9052,4 6 185 15 M8 139 331 385 - HWM20X 15 62052103
2DXK90L2 185 15 M8 139 331 385 - M 20X 15 6205 21 C3
2DxK90L4,6 185 15 M8 139 356 410 - xM20X 15 620527 C3
2DxK100L2,6 199 20 M10 150 377 441 - xM20X 15 6206 22 C3
2DxK100L4A 4B 199 20 M10 150 421 485 - xM20X 15 6206 22 C3
2DxK112M2,6 241 20 M10 165 389 454 261 xM25X15 6306 22 C3
2DxK112M4 241 20 M10 165 416 481 261 xM25X15 6306 22 C3
[2DxK132S2A,6 274 40 M12 178 461 551 283 xM25X15 6308 22 C3
12DxK13252B,4 274 40 M12 178 499 589 283 xM25X15 6308 22 C3
2DxK132M4,6A,6B 274 40 M12 178 499 589 283 xM25X15 6308 22 C3

Wymiary silnikéw kotnierzowych na tapach IM 834 (oprocz tarczy kotnierzowej) - patrz tabele dla IM 2001/835 na stronie 12
Wymiar AB dla silnikow wielkosci 132 z tapami odlewanymi wraz z korpusem wynosi 260 mm.

Dimensions for foot-flange motors IM 834 (except flange shield) - see tables for IM 2001/835 on page 12
As to motors of size , 132" the dimension AB amounts to 260 mm in case the feet are together with frame casted.

Formy wykonania | Mounting arrangements: IM 3601/B14, IM 3611N18, IM 3631N19
+IM 3601, IM 3611, IM 3631 - wg IEC 60034-7, PN-EN 60034-7
« IMB14, IM V18, IMV19- wg IEC 60034-7, PN-EN 60034-7
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