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1. CHARAKTERYSTYKA WYKONANIA

Features

« silniki przeznaczone s do pracy przerywnej

o 53-25%, S3-40%, S3-60%, S3-100%;

* napiecie znamionowe 400 [V];

« czestotliwosc napiecia zasilania 50 [Hz];

« temperatura otoczenia od -15 do +40[°C];

« wysoko$¢ instalowania do 1000 [m] n.p.m.;

« izolacja klasy F;

« stopien ochrony IP 44;

« 7 jednym czopem kofcowym watu wg rysunku wymiarowego;

« 7 termistorowym czujnikiem temperatury w czotach uzwojenia
stojana;

« skrzynka zaciskowa z dtawnicami i tabliczka 6- zaciskowg i 3-
zaciskowq.

2. WYKONANIA NA ZYCZENIA

Features on request

+z dwoma walcowymi czopami watu wg rysunku wymiarowego;

* na napiecia od 380V do 690 V (690 V tylko Y);

« na czestotliwosci 60 Hz, przy czym zmieniaja sie parametry
wirnika;

« przystosowane do pracy w klimacie tropikalnym TH, TA lub MT;

* 0 podwyzszonym stopniu ochrony IP 55;

« fabryka wykonuje rowniez silniki réznigce sie od wykonania
podstawowego po uprzednim uzgodnieniu szczegotow
konstrukcyjnych i terminéw dostaw.

3. SP0OSOB ZAMAWIANIA

How to order

W zamowieniu nalezy podac petne okreslenie typu silnika, mac,
predko$¢ obrotowa, napiecie zasilajace, uktad potaczen,
czestotliwosc forme wykonania oraz inne szczegoty
niekatalogowego lub specjalnego wykonania,

« rated outputs for S3 - 25%, S3- 40%, S3 - 60%,

53 - 100% type of duty;

« rated voltage 400 [V];

* frequency 50 [Hz] ambient temperature from -15[ OC] to +40[0C]:

« qltitude up to 1000 [m] above sea level;

« insulation class F;

* protection degree IP 44;

« with one free shaft extension according to dimension drawing;

* with temperature - sensitive resistors in the winding ends of the stator;
« terminal box with packing glands with é and 3 terminals.

«two cylindrical shaft extension according to dimension drawing;

« for rated voltage from 380 V to 690 V ( 690 V only V):

* for 60 Hz frequency where the performances of the rotor are changed:

« fit for work in tropical climate TH, TA or MT;

* protection degree IP55;

« factory produces various types of motors but constructional details and
delivery time must be agreed individually

In the order there must be clearly given: full designation of the motor, rated
output, rated speed, rated voltage, phase connection, frequency, mounting
form and all other details for non catalogue execution.
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L. PARAMETRY EKSPLOATACYNE SILNIKOW
PERFORMANCES OF MOTORS

a2 a2 a2 a2 a2 AV Y4 a2 "4
DOEEIC I

Rated Efficiency Power Full-load | Break- down
speed factor amps at 400V

I
silnika

Type
of motor

2p=4 n=1500 obr/min; =50 Hz % najwieksza dopuszczalna eksploatacyjna predkosc obrotowa 3000 obr/min

2p=4 n=1500 rpm; f=50 Hz %the maximum permissible rated speed of exploatation 3000 rpm

S:-25% 13 18 1310 69,0 082 33 210 95 23 087
S-40% 13 18 1310 69,0 062 33 210 95 232 067
Dxf 100 L-4A 3 0,046 0,009 40
$3-60% 13 18 1310 69,0 082 33 210 9,9 23 087
§3-100% 11 15 1350 104 077 29 230 18 19,6 1,03
$:25% 17 23 1310 11 082 b2 230 124 253 0,91
S-40% 17 23 1310 1,1 082 42 230 124 253 091
Dxf 100 L-48 4 0,052 0,010 45
$-60% 17 23 1310 1,1 062 42 230 124 253 091
§3-100% 15 20 1330 731 079 37 260 108 23 1,03
S:-25% 33 45 1380 19,9 083 12 230 28 0.4 3,40
S3-40% 30 40 1390 80,6 082 6,6 280 20,6 180 385
Dxf 112 M-4A 120 0,195 0,020 65
S3-60% 25 34 1410 81,2 078 57 340 169 144 481
§3-100% 22 30 1420 81,0 075 52 390 14,8 12,6 5,90
S3-25% 44 59 1400 83,0 083 92 270 30,0 198 437
S3-40% 40 55 1410 834 081 86 300 21,1 17,6 492
Dxf 112 M-8 150 0,205 0,025 70
53-60% 33 45 1430 83,7 077 T4 370 2,0 14,2 6,10
§3-100% 30 40 1440 83,9 075 69 410 199 12,6 6,87
S:25% 70 95 139 82,0 0,85 144 20 48,1 30,3 2,86
S3-40% 63 85 1400 83,0 0,84 130 250 429 26,6 3,26
Dxg 132 M-6A 150 0123 0,035 90
S3-60% 53 72 1420 838 081 113 300 35,6 209 3,95
$3-100% 48 65 1425 84,0 078 10,5 330 32 198 437
$-25% 83 113 1400 82,9 0,84 172 240 96,0 30,0 346
$3-40% 7,5 100 1410 838 083 19,6 270 90,8 26,9 392
Dxg 132 M-4B 180 0,138 0,060 95
53-60% 63 85 1425 84,7 0,80 134 30 42,2 2,0 412
§3-100% 55 75 1435 84,9 077 122 370 36,6 190 5,47
$3-25% 110 150 1410 84,2 0,84 4 250 74,9 415 243
$3-40% 100 134 1420 84,9 083 20,6 280 07,2 302 11
Dxg 160 M-4 175 0,087 0,077 130
$3-60% 85 115 1430 85,9 0,80 180 330 9,8 30,9 32
§3-100% 75 100 1440 85,6 077 16,4 380 49,7 73 370
$3-25% 165 222 1420 85,9 0,85 38 230 110 45,2 3,06
§3-40% 145 195 1430 87,0 084 28,6 270 96,8 390 3,99
Dxg 160 L-4 240 0,103 0,098 155
$3-60% 125 169 1440 87,9 062 252 30 82,9 338 4,10
§3-100% 110 150 1450 87,6 0,80 20,6 360 104 289 4,80
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Typ
silnika

Type
of motor

Dig 180 L-4

Dxf 100 L-6A

Dxf 100 L-6B

Dxf 112 M-6A

Dxf 112 M-6B

Dxg 132 M-6A

Dxg 132 M-6B

Dxg 160 M-6

Dig 160 L-6

Rated
output

~
~
=

§3-25% 30,0
$3-40% 195 263
$3-60% 170 230

§3-100% 15,0 20,0

S:-25% 1115
S3-40% 1115
§3-60% 09 172
§3-100% 08 1.1
S:-25% 15 20
S-40% 15 20
$3-60% 13 18
§3-100% 11 15
$:-25% 22 30
S3-40% 20 27
S3-60% 17 23
§3-100% 15 20
S:-25% 33 45
S3-40% 30 40
§3-60% 25 34
§3-100% 22 30
$3-25% 50 68
S3-40% 45 61
$3-60% 39 53
§3-100% 35 47T
$-25% 61 83
S3-40% 55 79
$3-60% 46 62
§3-100% 42 57
§3-25% 80 108
S3-40% 7.0 959
§3-60% 60 81
§3-100% 55 75
§3-25% 15 155
§3-40% 100 134
$3-60% 85 115
§3-100% 75 10,0

Rated
speed

(il [ b
1620 85,0
1430 86,0
1440 86,5
1445 87,3

2p=6 n=1000 obr/min; f=50 Hz % najwigksza dopuszczalna eksploatacyjna predkos¢ obrotowa 2000 obr/min

830
850
890
905
860
860
885
905
890
910
925
93
920
930
940
950
915
925
935
940
935
940
930
995
930
940
930
935
930
940
950
995

Efficiency

2p=6 n=1000 rpm; =50 Hz % the maximum permissible rated speed of exploatation 2000 rpm

03,4
03,4
06,5
66,9
67,1
07,1
69,3
70,2
74,0
75,0
75,9
75,9
113
178
78,0
112
79,0
80,5
81,9
81,7
80,2
81,0
81,6
81,6
82,9
83,1
83,9
83,7
84,3
85,2
86,0
86,4

Power
factor

]
0,89
0,68
0,86
0,84

0,70
0,70
0,69
0,61
079
079
075
0,68
076
073
0,69
0,65
072
0,69
0,64
0,60
078
077
073
0,70
075
073
0,68
0,66
074
0n
0,67
0,69
077
076
073
0,69

Full-load
amps at 400V

AR AT ATE A AT
42,0 240 1479 9,7
1 270 1302 493
30 310 12,7 42,5
29,9 330 99,1 37,6

36

Break- down

160
160
210
240
190
190
230
280
210
240
29
330
230
280
340
390
190
20
260
290
210
230
280
300
200
230
270
300
210
240
280
30

123
123
9,6

84

16,6
16,6
14,0
11,6
236
210
175
154
34,2
30,8
04
20,1

92,2
46,6
398
35,9
62,3
95,6
46,2
420
82,1

i

60,3
95,0
1181
1018
85,4
75,0

29
2.9
187
167
B4
B4
20,3
172
152
135
113
97
14,6
130
108
94
77,0
238
20,2
18,1
253
22,5
188
172
28,6
24,6
208
19,1
319
26,5
1
19.2

295

9%

120

180

230

Q]

0073

0,034

0,061

02

0,29

0,119

0,132

0,150

0,180

075
075
093
1,04
0,99
099
1,14
1,34
361
4,06
4,85
3,69
573
0,44
175
8,90
257
291
343
389
]
in
445
4,87
3,63
4,22
5,00
544
4,98
9,45
6,93
152

0,01

0,012

0,028

0,030

0,045

0,051

0,079

40

45

65

10

90

9

130

195
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a4 a4 N N N
DDENE

Rated Rated Efficiency Power Full-load | Break- down Moment

T
silnika
Type

of motor output speed factor ampsat400V | torque of inertia

(AR AT TR A

S3-25% 165 222 950 85,7 0,84 31 200 165,9 47,0 276
S3-L0% 145 195 955 86,2 081 99 230 165,0 40,0 N
Dxg 180 L-6 225 0,286 0,237 205
S3-60% 125 169 940 86,9 079 24 290 1243 3.8 373
53-100% 110 150 965 86,3 075 24,5 30 1089 30,3 4,29

2p=8 n=750 obr/min; f=50 Hz % najwigksza dopuszczalna eksploatacyjna predkos¢ obrotowa 1500 obr/min

2p=8 n=750 rpm; f=50 Hz % the maximum permissible rated speed of exploatation 1500 rpm

$3-05% 33 45 670 720 073 90 200 410 150 5,10
_L0Y

Dig 192 W34 S3-40% 30 L0 680 735 0 83 Yol i1 135 - o 5,71 053 i
S3-60% 25 34 695 745 0,66 13 m 33 110 7,08
S3-100% 22 30 705 70 0,41 70 310 98 98 795
S3-5% 45 61 475 740 0 124 190 637 153 66
S3-40% 40 55 685 752 0,68 13 m 558 135 748

Dxg 132 M-8B AN ! ! ' ’ ' 175 0,205 : 0,066 %
S3-60% 35 47 495 759 0,64 104 250 8,1 115 8,78
S$3-100% 30 40 705 758 0,59 97 300 b 94 1052
S3-35% 62 84 475 71 076 153 190 877 257 3,59
_LNY

Dig 40N S3-40% 55 75 685 786 07k 137 m 767 18 “ o b2h 0% -
S3-60% 47 63 6% 80,2 0,71 19 260 66,6 181 5,10
S3-100% 40 55 705 81,0 0,66 108 3 54,2 14,8 6,24
$3-25% 80 108 680 785 0,76 194 190 13 7 479
_L0Y

g 4018 S3-40% 70 95 690 80,0 072 176 Yol %9 10 0 e 5,64 L 0
S3-60% 60 81 700 81,0 0,69 155 260 818 174 6,80
S$3-100% 52 70 705 81,1 0,6k Tk 300 04 147 8,05
§3-25% 115 155 705 85,0 0,75 26,0 190 15,8 3,9 3,55
_LNY

IR W% 100 134 715 856 0,72 B4 20 1334 300 0 : A 025 -
S3-60% 85 115 720 86,2 0,69 206 260 127 155 441
$3-100% 75 100 755 86,2 0,65 193 300 98 23 5,57

k - wartosc rezystancji, ktora nalezy wtaczy¢ w obwod kazdej fazy wirnika aby przy zatrzymaniu wirnika (0 obr/min) uzyska¢ moment
rozruchowy rowny momentowi maksymalnemusilnika (Mmax).

k - resistance value which must be switched on the circuit of each phase of the rotor in order to attain, starting torque equal to the break-down torque (Mmax), during stopping the rotor (0
rpm).
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5. WYMIARY MONTAZOWE SILNIKOW NA tAPACH
MOUNTING DIMENSIONS FOR FOOT-MOUNTED MOTORS

" T ST

Oxf 100L . 286 30
Dxf 112M ... 190 140 70 28j6 60 8h9 31,0 112 12
Dxg 132M... 26 178 89 38ké 80 10h9 41,0 132 12
Dxg 160M . 254 210 108 42k6 110 1209 45,0 160 15
Dxg 160L ... 254 254 108 42ko 110 12h9 45,0 160 15
Dxg 180L ... m M9 17 48ké 110 14h9 515 180 15
AD
—_—
BLH\ In P
A-A o o @ .H- i g
o T \ |
N t |
F B FA g
d d, ~ AC
S = S r
o I I ] BI DA =
A T
-/
E| C B CA EA K G|
‘ BB i A
L AB
LC

6. WYMIARY GABARYTOWE SILNIKOW NA +APACH
OVERALL DIMENSIONS FOR FOOT-MOUNTED MOTORS

Typ 1.d2 un:ilgarll:él\:vn:r:ggo t:rl::):(slll([r:;t(:l taayso
Bearing No
Type for moderate | for marine i

mmmm [ mm " mm Y mm | climate | _ clindte
Dy 0L 5 m W u M0 15 I S5 60 IMBxIS 3aMxd 6
D 1M woomoow mo om a W owe v oWw % @ Lo PNEY oz
g 32N . %m0 om s om0 W owe v m s 7 Lenid 2T gy
Dag 160N . 0 osomoowo o w0 owm owme 8w o g Lhetts DS g
Dg T60L .. 0 3 W W I 0 3 M B % 88 9% ?iﬂ’z‘?ﬂ? O gy
Dig 180L.. nuS % W M0 W I M6 % 0 &0 9 ?iﬂé‘?il? B gy

Formywykonania:
*[M1001,IM1011,IM1031,IM1051,IM1061,IM 1071 -wg IEC 34-7,PN-EN 60034-7
*IMB3,IMB6,IMB7,IMB8, IMV5,IMV6 -wg IEC 34-7, PN-EN 60034-7

Mounting forms:
IM1007,IM1071,IM1031,IM1051,IM 1061,IM 1071 - per IEC 34-7, PN-EN 60034-7
IMB3,IMBé6,IMB7,IMB8, IMV5, IMVé - per IEC 34-7, PN-EN 60034-7
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7. WYMIARY MONTAZOWE SILNIKOW KOENIERZOWYCH
MOUNTING DIMENSIONS FOR FLANGE-MOUNTED MOTORS

Type

Dekf 100L. 28]6 310 1806 20
DxKf 112M... 28j6 60 8h9 31,0 215 180j6 250 15 [
DxKg 132M... 38ké 80 10h9 410 265 2306 300 15 4
DxKg 160M... 42kb 110 12h9 45,0 300 150i6 350 19 5
DxKg 160L... 42k6 110 12h9 450 300 250j6 350 19 5
DxKg 180L... 48ké 110 14h9 515 300 250j6 350 19 5
LA
; AD
= = BL
A-A O o O B-B
fa + 1
F 1] Bl FA
AR = < [ - Ell
D . I BI D/—\_ﬁ
A 4‘§
T
EA
LE
L
= HB
8. WYMIARY GABARYTOWE SILNIKOW KOENIERZOWYCH

OVERALL DIMENSIONS FOR FLANGE-MOUNTED MOTORS

dla klimatu | dla klimatu ;
tozysko nr
TTVP umiarkowanego| morskiego Bezing No
ype for moderate |  for marine

mmmmmm climote | _ climae

DXk 100L.. MBS IxMOxT 667
DN 112M.. 45 195 0 s Mo 565 1 I A L
Dikg T32M.. 1 s " 30 M 7 W e e
Dxkg T60M.. m s Q0 s M1 719 3 867 mggm O g
Dkg T60L.. m 05 0 s M1 808 3 mo D L gy
Dkg 180L.. 0 50 i 85 M6 10 13 9 ?iﬂéﬁil? B gy

Formywykonania:
+IM3001,IM3011,IM3031-wglEC34-7,PN-EN 60034-7
*IMB5,IMV1,IMV3-wgIEC34-7,PN-EN 60034-7

Mounting forms:
«IM3007,IM3011,IM3031 - per IEC 34-7, PN-EN 60034-7
«IMB5,IMV1,IMV3-perlEC 34-7, PN-EN 60034-7
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9. WYMIARY MONTAZOWE SILNIKOW NA tAPACH
MOUNTING DIMENSIONS FOR FOOT-MOUNTED MOTORS

N/ N/
nnnmmmmnnnnnnn
e m ACREIR

DXL 100L.. 286 310 1806 15 L
DxLf 112M... 190 140 70 28j6 60 8h9 31,0 112 12 215 180j6 250 15 A
DxLg 132M.. 216 178 89 38ko 80 10h9 410 132 12 265 230j6 300 15 b
DxLg 160M... 254 210 108 42k6 110 1209 45,0 160 15 300 250j6 350 19 5
DxLg 160L.. 254 254 108 42k6 110 12h9 45,0 160 15 300 250j6 350 19 5
DxLg 180L.. 79 79 il 48ko 110 14h9 515 180 15 300 250j6 350 19 5
LA = AD
T BLW in P
AA o o o @ E BB [
1
+ r
F LK Bl FA S =
<| ol|= d | ——— | 727 N dz o 9 _
@ = o) % Ny
D L I BI DA+ /. =
A T
i + / N ‘ A
T c B CA EA i }
BB A
0 AB
Lc

10. WYMIARY GABARYTOWE SILNIKOW NA £APACH
OVERALL DIMENSIONS FOR FOOT-FLANGE-MOUNTED MOTORS

N/ N/ Y
Ty d1.42 un:garll:él\;ln:r:ggo g | o
Bearing No
Type for moderate | for marine J

mmmm mmmm climate climate
DXL 100L. IMBEXTS IMOxT 66
D IM.. W % s Wm0 W MO U W % @ Lo e I
Dilg 12M.. %m0 m Wm0 W owe v ;o s o1 7 Lheid ZHUS gy
Dl T6OM.. o somoowo I w0 owm ome 8w 7w s lhnedte DRSS o
g T60L. OoWmoowo W W W Me B W mowom et O gy
Dxlg 180L.. % %0 W0 K0 4 I M6 26 40 g0 13 9% m‘;g;}g 21XXM§230"XH5 631122

Formywykonania:
«IM2001,IM2011,IM2031-wglEC 34-7,PN-EN 60034-7
*IMB35,IMV15,IMV36 -wgIEC 34-7,PN-EN 60034-7

Mounting forms:
«IM2001,IM2071,IM2031-per IEC 34-7, PN-EN 60034-7
«IMB35,IMV15,IMV36 - perIEC 34-7, PN-EN 60034-7
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